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Efektivne skladovanie materialov, manipulacia s nimi,
operdcie vychystavania a umiestiiovania - a to vSetko
riadené jednoduchymi a intuitivnymi softvérovymi
aplikaciami - su niektoré z hlavnych cielov moderného
intralogistického manazmentu.

Vertikalny skladovaci systém je automaticky skladovaci
systém, ktory plne vyuziva vysku budovy, a preto
nezabera velkd podlahovi plochu.

Toto rieSenie umoziuje uSetrit aZ 90% podlahovej plochy
v porovnani s tradicnymi skladovacimi systémami a
ulozit aZ 90 000 kg tovaru do Specialnych zasobnikov.
Konstrukcia, takzvany VLM (Vertical Lift Modul), ma
tvar veZe a skladd sa z troch stipov: jeden vpredu, jeden
vzadu a jeden v strede. Stipik v strede je ten, v ktorom sa
pohybuje vytah, ktory premiestiiuje police, zatial ¢o stipy
vpredu a vzadu slizia na ulozenie samotnych polic.

Systém je zaloZzeny na metdde “goods to person” a aj
skutocne dorucuje tovar priamo operatorovi, ¢im vylepsSuje
vychystdvacie operacie a skracuje pracu a ¢as potrebny
na vybavenie objednavky.

AMRs, teda autonémne mobilné roboty, su zariadenia
schopné vykonavat Cinnosti a pohybovat sa po sklade
autonémne.

MoZu sa volne pohybovat v ramci logistického priestoru,
pretoze su vybavené pokrocCilymi senzormi, softvérom
umelej inteligencie a digitalnym mapovanim skladu, ¢o im
umoznuje vzdy vediet, kde sa nachadzaju.
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Mnohé z tychto operacii je teraz mozné automatizovat
vdaka integracii dosiahnutej rieSeniami Moduly.

Kombinacia tychto dvoch technolégii (automatické
vertikdlne skladovacie systémy a mobilné roboty)
poskytuje niekolko vyhod.

Automatizacia chrani operatorov tym, ze obmedzuje
rizika a poskytuje spolahlivid alternativu na vykonavanie
naroc¢nych a opakujlcich sa operacii.

Obe technolégie je mozné implementovat vel'mi rychlo a
bez nutnosti stavebnych Uprav.
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Robot je pri plneni svojich udloh dokonca schopny
,rfozhodovat sa” a prisposobovat sa zmenam na
zdéklade informdcii, ktoré zaznamena priamo vo svojom
pbsobisku. Dokaze rozlisit trvalé prekazky od docasnych
a podla toho konat.
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Pouzité technoldgie si modularne a skalovatelné a tiez
sa daju prispOsobit roznym scenarom, ¢i upravit podla
potrieb spolo¢nosti.

Vdaka pokroc¢ilym navigatnym technolégiam, senzorom
a umelej inteligencii roboty pracuju s extrémnou
presnostou.

Softvér WMS od Modula nativne integruje so softvérom
AMR, vdaka ¢omu je integracia tychto dvoch systémov
bezproblémova.
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Roboty su schopné prepravovat materialy vychystané z
automatickych skladovacich systémov Modula alebo z
inych skladovacich systémov. Vychystdvanie je mozné
vykonavat manualne alebo automaticky.

Vychystavanie méze vykonavat aj manualne operator,
ktory vyzdvihne produkt z police skladovacieho systému
Modula a nasledne ho odovzda robotovi alebo naopak
moze tovar po prijati od robota umiestnit na policu..

Robot vybaveny takzvanym ,vrchnym modulom?”,
ktory je prispésobeny podla hmotnosti a druhu
materidlu, s ktorym sa ma manipulovat, sa automaticky
postavi pred skladovaci systém Modula a vybera
alebo umiestnuje krabice alebo police s tovarom bez
ludského zasahu.

Autonémny robot méze vyberat/umiestiovat palety a
néasledne ich prestvat v ramci skladu.
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V niektorych pripadoch, najmé& ak je potrebné pripravit
vela objednavok naraz, moze byt vyhodné pouzit mobilny
systém na rozloZenie, takzvany vychystavaci kosik.

Vychystavacie kosiky je mozné ovladat manuélne alebo
automaticky vdaka Specidlnemu “hornému modulu”
vybavenému taznym hakom.

Mobilné roboty MIR priamo prepravuji antropomorfného
cobota, ktory ked'sa priblizi k automatickému vertikalnemu
skladovaciemu systému, vybera tovar priamo z police.

Této metdda je obzvlast uzito¢na pri vyberani jednotlivych
kusov, kedy roboty Uplne nahradia operatorov.
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MODLULA
MODULA MIR

TECHNICKE CHARAKTERISTIKY TECHNICKE CHARAKTERISTIKY

MODULA MIR 100 .

Vyska jednotky: od 3 300 mm do 16 100 mm
Prirastok vysky jednotky: 200 mm

Rozmery: 890x580 mm
Vyska: 352 mm
Rozsah tilozného priestoru police: po 25 mm Nosnost robota: 100 kg
Lozna plocha: 600x800 mm

Maximalma rychlost: dopredu 1,5 m/s (5,4 km/h)
dozadu 0,3 m/s (1 km/h)
Autondémia: 9 hodin

Sirka police: od 1 500 mm do 4 100 mm
Hibka police: 654 mm - 857 mm - 1 257 mm
Nosnost police: 250 - 500 - 750 - 990 kg
Celkova nosnost: od 40 000 kg do 80 000 kg

(v zavislosti od modelu a konfiguracie)
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Celkova hruba nosnost: az do 90 000 kg MIR 250 HOOK

(v zavislosti od modelu a konfiguracie) Rozmery: 800 x 580 mm

Vyska: 300 mm
Nosnost robota: 250 kg
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Priepustnost: aZ 120 polic za hodinu

(v zavislosti od konfiguracie)

Ovladaci panel: priemyselna konzola s 10,4 palcovou Nosnost tahania: do 500 kg

Maximalma rychlost: 2,0 m/s (7,2 km/h)

Autondémia: 11,5 hodin

dotykovou obrazovkou

Pocet vydajnych okien: do 3, aj nad tiroviiou podlahy a na rovnakej strane
Typy vydajnych okien: vnutorné alebo vonkajsie s jednou alebo dualnou troviiou vysuvu

Maximalna vyska stohovania: 695 mm (vydajné okno S) / 895 mm MIR 600

(vydajné okno M) / 1 295 mm (vydajné okno XL)
Rozmery: 1 350 x 910 mm

Vyska: 322 mm
Nosnost robota: 600 kg

Minimalna spotreba energie

Automaticka kontrola hmmotnosti pri vrateni police
Lozna plocha: 1 300 x 900 mm

Maximalma rychlost: 2,0 m/s (7,2 km/h)
Autonémia: 8,33 hodin

Dynamické ukladanie vysky police

Nosna konstrukcia z pozinkovanej ocele

Sipovy remeii vystuzeny ocelou

Systém vedenia vytahu so 6 HDPE valéekmi na kazdej strane

MIR 1350

Rozmery: 1 350 x 910 mm

Vyska: 322 mm

Nosnost robota: 1 350 kg

Lozna plocha: 1 300 x 900 mm
Maximalma rychlost: 1,2 m/s (4,3 km/h)

Autondémia: 6,75 hodin
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Spolo¢nost Modula pdsobi na 5 kontinentoch s predajcami a pobockami vo viac neZ 50 §tatoch.
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Vsetky informécie uvedené v tomto katalégu maju len informativny charakter a nie st zavézné. Modula si vyhradzuje pravo na zmenu informdcii uvedenych v katalégu
kedykolvek. Modula neprebera zodpovednost ani neruci za presnost informécii obsiahnutych v tomto kataldgu.




